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M8.3. Composition d’un mouvement d'entrainement circulaire et d’'un mouvement
relatif rectiligne.

Dansleréférentiel ‘R (O, e, 6y, éz) une droite Ox' tourne autour de Oz, avec une vitesse

angulaire constante w.
Un mobile M (OM = r) se déplace sur ladroite Ox’ suivant laloi:

r = ro (coswt + Sinwt) avec ro constant.
On note iR'(O,é'X,é'y,éz) labase du repére d’ espace lié alatige OX .

1. Déterminer al’instant t, en fonction dero, o et des vecteurs unitaires €',,€',,€; :

a. lavitesse du point M dans®R’, lavitesse d’ entrainement et la vitesse du point M
dansleréférentiel R ;
b. lavaeur delavitesse.

2. Déterminer &l’instant t, en fonction de ro, e et des vecteurs unitaires €',,€', €, :

a. |’accélération du point M dans R', |’ accélération d’ entrainement,
b. I'accéération de Coriolis et I'accél ération de M dans R
lavaeur del’ accélération.



