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M8.11. Mouvement d’un point matériel sur unetige en rotation.

Dans un plan fixe xOy on considére un axe mobile OX animeé d'un mouvement de rotation uniforme autour de O
dans le sens direct ala vitesse angulaire constantew. A I'instant t = 0, OX est confondu avec Ox. On Sintéresse
au mouvement d'un point M mobile sur I'axe OX. Le mouvement relatif est donné par lafonction OM = X(t).

1. Ondonne X = Rcos at.

1.1. Déterminer a chaque instant les vitesses d'entrainement et relative, le module de la vitesse
absolue, les accélérations d’ entrainement, relative et de Coriolisainsi que le module de
I'accél ération absolue.

1.2. Montrer que |'accél ération absolue passe par un point fixe.

1.3. Déterminer latrgjectoire.

1.4. Interpréter simplement les différents résultats.

2. Ondonne X = g (1+ cosmt)

2.1. Comme précédemment déterminer a chaque instant les différentes vitesses et accél érations.

2.2. Lepoint M passe-t-il par O ? Déterminer la vitesse en ce point.

2.3. Déterminer laforme de latrajectoire aux alentours de O et tracer grossierement (mais avec
soin!) I'allure de cette trajectoire.



