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M 2.6. Etude d’un mouvement a for ce centr ale avec amor tissement.

1. Equations différentielles du mouvement.

On applique dans un référentiel supposé galiléen, larelation de ladynamique au point P :
_Kv-tv4+mi+ R=m7
La projection de cette relation dans la base cylindro-polaire donne :
— Kr—bh=mir— fr'E'Z)
— brll = m(rd 4+ 208

2.a. Equation horaire.
Comme lavitesse angulaire est par hypothése constante, les éguations différentielles
précédentes sécrivent alors :
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Ou encore .
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L'intégration de larelation (2) conduit a:
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Commeat=0,r = aonaCte= Ina. On en déduit :
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2.b. Vitesse angulaire.

D'apres (2) :
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L'équation (1) peut alors sécrire:
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donc:
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Lavitesse angulaire a donc pour expression :
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