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M 1.6. Mouvement en spirale (11).

Un point A décrit la courbe plane d'éguations polaires paramétriques :
r=bexp(-t/r) ; #=at ; b, o, et 7sont desconstantes.

1. Déerminer les composantes radiale et orthoradiale de la vitesse et de I'accél ération.
2. Déterminer I'angle que fait le vecteur vitesse avec le vecteur position.



