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E5.7. Etude d’un montager é ecteur.

1. Fonction detransfert.
On applique le théoréme de Millman aux points A, B et S.

~ 2 . V. V. e e~
) VA(E+21Ca)):EE+ES — 21+ jx)V, =VE +Vs
2) \75(%+2ij)=ij(\7;+\7;) — 201+ jX)V; = jx(Ve +Vs)

©) \73(%+ij):\/—$+ij\7; - [+ jXVs=Va+ XV,

On multiplie par 2( 1+ jx) I’ éguation (3), et on obtient :

201+ )2V, = 2(1+ JX)V, + 21+ jX) XV,
2(L+ [%)?Vs =V +Vs =X (Ve +Vg)

On obtient :

H(jx)= :

144 %
1-x

Il est & noter que cette fonction n’ est pas définieen x = 1.

2. Gain. Comportement asymptotique.
Gy = 20|og|H (jx)|

2
Gy, = —10log| 1+ X
(1-x)
Pour :
2
x=>0; 1+ 16x > > 1l onaadors: Gz =0
(1-x)
2
X—>o; 1+ 16x 5> 2 1 onaadors: Gz =0
(1)
2
x=>1; 1+ 16x 5 = o onaalors: Gy — —o0

(1-¢)



3. Bandeder§gection.
Cette bande de r§ection est définie par :

H
H(x)<—= orH__, =1
() N max

Les limites de la bande passante sont données par |’ équation :

__t 1, (1—x2):i4x
16x2 2
1+ =%
(1-x)
xlz—“”zm > X,=-0,63
X*+4x-1=0 —
MR 2 (ORI
2

La bande de réjection a pour largeur :
AX=RCAw=X,-X =4

Aa) — i
RC
4. Diagramme de Bode deréponse en gain.
Fed &
M
0,63 063 Lo

5. Réponse en phase.

~ . X
<o:argH(Joo)=—arg(1+41J )

4x
1-x?

@ =—arctan(

)
Pour :



ot

/

H=logx



