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Systemes de coor données et bases.

On considére un point M étudié dans un référentiel R . Le repere d’ espace li€ au solide de référence
est d'origine O et d'axes orthogonaux Ox, Oy, Oz.

e Basecartésienne.

Z )

dz

B
_______

-
uZ

AN

=y
\

—
uX

X

Les coordonnées de M sont X, y, z dans la base cartésienne(ﬁx, Uy, ﬁz) :
Les vecteurs de cette base sont fixes par rapport au référentiel R .
Le vecteur position s écrit :
OM = XUx + YUy + ZU,
Un déplacement éémentaire du point M s écrit dM ou dOM :
dOM = dxuy + dyuy + dzu,
Surfaces élémentaires : dS=dxdy, dS=dxdz , dS=dydz

Volume élémentaire : dr = dxdydz

e Basecylindrique.

Cette base est obtenue par rotation de |a base cartésienne (Gx, Uy, ﬂz) d’un angle 6 autour de |’ axe
Oz:
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Les coordonnéesde M sont r,0, zdans la base cylindrique(ﬁr ,ﬂe,ﬂz).

Cette base est associé au point M, elle est donc en mouvement dans le référentiel d' étudeR .
Le vecteur position s écrit :

OM =rur + zu,



Un déplacement élémentaire du point M s écrit :

dOM =dru, +rd6us +dzu,
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Surfaces élémentaires : dS=rdrd0, dS=rdOdz , dS=drdz
Volume éémentaire : dr =rdrdfdz
e Base sphérique.
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Les coordonnées de M sont r,6,¢ dansla base sphérique(ﬁr,ﬁg,ﬁw) .

Cette base est associé au point M, elle est donc en mouvement dans le référentiel d' étudeR .
Le vecteur position s écrit :

OM =ru
Un déplacement élémentaire du point M s’ écrit :

dOM =dru, +rd6us +rsinfdeu,
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Surfaces élémentaires : dS=r?sinfdOdy , dS=rdOdr ,dS=rdrsinfde

Volume é émentaire : dr =r%dr sin6dode





